SELCUK BAYRAKTAR
BAYKAR YONETIM KURULU BASKANI / TEKNOLOJi LiDERI

Turkiye’nin ilk milli S/IHA sistemlerinin mimari olan Selcuk Bayraktar, Baykar Yonetim Kurulu Baskanhgi

ve Teknoloji Liderligi ile T3 Vakfi Miitevelli Heyeti Baskanhgi gorevlerini yliritmektedir.

Selcuk Bayraktar, 1979 istanbul-Sariyer’de dogmustur. ilkégrenimini Sariyer ilkégretim ilkokulu’nda
tamamlayip, 1997 yilinda Robert Kolej’den mezun oldu. 1997-2002 yillari arasinda iTU Elektronik ve
Haberlesme Miihendisligi bolimiinde lisans egitimine devam etti. Universite egitimi esnasinda
University of Pennsylvania’nin (UPenn) GRASP laboratuvarindan staj kabuli aldi. Staj kapsaminda almis
oldugu burs teklifiyle, ylksek lisans egitimini 2002-2004 arasinda Elektrik Mihendisligi Bolimiinde
Upenn’de siirdiirdii. Arastirmalari kapsaminda diinyada ilk kez iHA’larin formasyon ugusu deneyleri,
hava-yer robot takimlarinin koordinasyonu, ugus kontrol ve glidim sistemleri konularinda bilimsel

yayinlara konu olan ¢alismalar gerceklestirmistir.

Yiksek lisans egitimini tamamladiktan sonra ¢alismalari esnasinda goéstermis oldugu Ustiin basarilardan
dolayir MIT (Massachusetts Institute of Technology)'de burslu olarak yiiksek lisans-doktora teklifi
almistir. MIT’deki egitimi siirecinde insansiz Helikopter Sistemlerine agresif manevra yapma kabiliyeti
kazandiracak otomatik ugus kontrol algoritmalari alaninda calismalar yiritmistir. 2006’da MIT
Havacilik ve Uzay Mihendisligi bolimiinden ikinci yiksek lisans diplomasini almistir. MIT sonrasi

Georgia Institute of Technology’de (Georgia Tech) devam ettigi doktora ¢alismalarini 2003 yilinda



Baykar biinyesinde baslayan milli ve 6zglin insansiz hava araci teknolojileri gelistirme faaliyetlerini

yuritmek icin dondurarak 2007’de Turkiye'ye donmstur.

2007 yilindan bu yana Baykar biinyesinde Teknoloji Liderligi (CTO) gorevini yluritmektedir. Baykar
biinyesinde milli ve dzgiin olarak gelistirilen insansiz Hava Araci Sistemleri’nin aviyonik sistem mimarisi,
ucus kontrol, seyrisefer algoritmalarinin gelistiriimesi, sistem kinematigi ve dinamikleri, elektronik

donanim ve gdmili yazilm gelistirme vb. konularda ¢alismaktadir.

Yuriitmis oldugu calismalarin basinda Tiirkiye’nin ilk yerli ve milli insansiz Hava Araci olan Bayraktar
MINi iHA ile 2014’te TSK envanterine giren, diinyada 19 iilkeye ihrac edilen ve bugiin yaklasik 450 bin
basarili ugus saatini geride birakarak sinifinda diinyanin en iyisi olarak gosterilen Bayraktar TB2 S/iHA
sistemi de bulunmaktadir. Selguk Bayraktar ve ekibi Tiirkiye’nin ilk Taarruzi IHA sistemi olan 6 ton kalkis

agirhgina sahip Bayraktar AKINCI TiHA'y1 da gelistirerek 29 Agustos 2021’de TSK’ya teslim etmistir.

Savunma sanayi disinda da milli ve 6zgiin teknoloji gelistirme ¢alismalari ylriiten Bayraktar, Turkiye’nin
ilk ucan arabasi CEZERI'yi gelistiren ekibin de basinda yer almaktadir. Selcuk Bayraktar, su anda kisa
pistli gemilere inis-kalkis yapabilecek Bayraktar TB3 SiHA ve Tiirkiye’nin ilk insansiz savas ucagi projesi
olan Bayraktar KIZILELMA MiUS (Muharip insansiz Ugak Sistemi) gelistirme projelerine liderlik

etmektedir.

Bayraktar, ayni zamanda Aralik 2019°da diinyay etkisi altina alan COVID-19 salginina karsin Turkiye’'de
baslatilan micadeleye liderlik etmis ve vyerli yogun bakim ventilatori gelistirme faaliyetlerini
ylritmistir. Bu calismalar sonucunda, BIOSYS, BAYKAR, ASELSAN ve ARCELIK tarafindan iiretilen yerli

solunum cihazi Tirkiye tarafindan diinyanin birgok llkesine ihrag ve hibe edilmistir.

Baykar tarafindan milli ve 6zgiin olarak gelistirilen Bayraktar TB2 SiHA’larin Karabag’in Ermenistan
isgalinden kurtulmasina sundugu katki nedeniyle Azerbaycan Cumhuriyeti Karabag Nisani'na layik
gorilmustir. Bayraktar'a Karabag Nisani 1 Nisan 2021’de Bakii’de diizenlenen torenle Azerbaycan
Cumhurbaskani ilham Aliyev tarafindan takdim edilmistir. ilham Aliyev yayinladigi kararda nisani, “Tek
millet iki devlet prensibi dogrultusunda Azerbaycan ve Tirkiye arasindaki kardeslik iliskilerinin
glclendirilmesine, isbirliginin gelistiriimesine, Azerbaycan’in toprak bitlinliginin ve egemenliginin

saglanmasina yaptigi katkilar” nedeniyle verdigini agiklamistir.

Selguk Bayraktar, kurucusu oldugu Tirkiye Teknoloji Takimi Vakfi'nda (T3 Vakf) yetenekli genglerin ve

her yas grubundan insanin teknoloji gelistirilmesi stireglerine katilmalarini saglamak i¢in ¢calismaktadir.

Bayraktar, 2022’de Ukrayna Devlet Baskani Volodimir Zelensky tarafindan Ukrayna Devlet Liyakat
Nisani’'na layik goriildi. S6z konusu nisan, 2 Ekim 2022’de Tirkiye’ye gelen Ukrayna Devlet Baskanhgi
Ofisi Baskani Andri Yermak tarafindan takdim edildi.



T3 Vakfi binyesinde stratejik 6nemi yiiksek, kiiresel rekabet kosullari geregince milli ve 6zglin olarak
Uretilmesi oncelikli olan Griin, sistem ve bilesenlere yonelik girisim, arastirma-gelistirme ile projeleri
gerceklestirmek ve desteklemek icin calismalar yiritmektedir. Bayraktar, tlkemizin Milli Teknoloji
Hamlesi vizyonunu gerceklestirmek icin vakfin bilimsel calismalarina Mitevelli Heyeti Baskani olarak
liderlik etmektedir. Ayrica Milli Teknoloji Hamlesi igin ¢ok kritik oldugunu distindigi Havacilik ve Uzay
tutkusunu tim topluma yayma maksadiyla tlkemizin ilk ve tek havacilik ve uzay festivali olan
TEKNOFEST’i ekibi ve paydas kurumlar ile birlikte diizenlemektedir. Etkisi sinirlari asan TEKNOFEST,

2022 yilindan itibaren Azerbaycan’da da diizenlenmeye baslamistir.

Simeyye Erdogan Bayraktar ile 2016 yilinda evlenen Bayraktar, bir ¢ocuk babasidir. Hususi pilot

lisansina sahiptir.
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